Traksiyon Cihazi Teknik Sartnamesi

El bilegi traksiyon cihazi Ana gdvde ve Parmak diizenleyici olmalk Gzere 2 parcaclan olusmakta
ve asagida belirtilen endikasyonlarin tedavisinde kulaniimale Gzere dizayn edilnis olmalidir,

Diagnostic El bilegi Artroskopisi

El bilegi sakatlanmalarindaki artroskopik yaklasim
Distal Radius Kiriklan (intra-articular)

Scaphoid Rediksiyonu ve fiksasyonu

Ulnar Kisaltma

1.1 Ana Govde:

a- Traksiyon Sistemi en az 0-20 kg hk traksiyon kapasitesine sahip olimaiichr,

b-

d

C-
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Tagiyici Lkollar kolay yipranmamast agisindan dolu malzemeden imal edilmis olmalichr,
Sistem hastanin kol uzunlupuna gore telaskopik ayarlanabilir vapida olmalidir

L kollarin yapisi hastaya gére ayarlandiktan sonra sistemin gevsememesiicin altigen yapida
olmahdir,

sistemi kilitleyen kollar, vaka esnasinda cerrahi ve hastayi rahatsiz etmeyecek sekilde
istenilen agida konumlandirilmaya izin veren “sustali kol” seklinde olmalidir.

Sistemi olusturan malzemeler diistik karbon iceren 316L ¢ok kullanimlik paslanmay celik
malzemeden imal edilmis olmali ve paslanmaz celik malzemelere uygun dezenfektaniar ile
dezenfekte edilebilir yapida olmalidir.

Sistem ve parcalar, Medikal Cihaz Yonetmeligi MDD 93/42/ FFC ne gore Simif 1A olarak
Uretilmig ve CE kalite standartlari ile belgelenmis olmalidir,

sistem, madde 1'deki endiksayonlarin tedavileri icin el bilegi hizasindan ekstansivon ve
fleksiyona izin verecek sekilde 60 + 60 olmak tizere toplamda 120 dercee acifanabilmesj ve
dirsek hizasindan 90 + 90 = 180 dercce yatmas gerekmektedir

Ana govde, istenildiginde hastgva ve hekimin yaklasimina gére engol toskil ety AVCT il
konuma getirilebilmelidir.

Sistem kendi tablasi Gzerinde konumlanmali ve ol bilegi vakalarivda kallanilan standart m: Ve
masasina cirt batlan sayesinde kolayca sabitlenmelidir,

1.2 Parmak diizenleyici

Universal Parmak tutucularin takilabilmesi icin 5 adet paslanmar celik karahina olmai:dir
Parmaklarin dengeli gekilebilmesi ve (parmak ¢tkmasi gibi) olasi komplikasyonlarin
yasanmamasi icin zincirli ve ya kablolu “parmalk dengeleyici sistemi” bulunmalicr.

Ana govde ve Parmak dlzenleyici birbfriylo tam uyum gostermeli ve 360 derece dénebilir
vapida olmalidir.

Parmak Tutucular (Finger Traps)

Latex icermeyen naylon malzemeden imal edilmis ve parmaklan tutan orgli vapida olmalidr,
Urtinler gaz/EO steril edilmis ve hasta saghgi agisindan tek kullanimlik olmalidir

Farkli parmak ebatlarina uyum saglamasi agisindan 4 boyu olmalidir. (Xs, S, M, L, XI)

Boylar renk kodlamalariyla acskca belirlenmeli ve tzerlerinde gerekli aciklamalar vazmahdir
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LATERAL POZISYONDA KOL TRAKSIYON SISTEMI

oo Lateis! dekabii pozsyonuinda kolun traksivenunu saglamalichr.

200 Tam caatval masalariin ayvak lasmina monte edilebilmelidir.

3. Traksivon cihazyamaliyal masasina sabitlendikten sonra ; asag, yukar, saga ve sola hareket
ettirilerek tim ayarlarin yapilabilme olanagi saglamahdir.

4. Traksivon cihazi; agirhk, hareket aparati ve tasima sisteminden olusmalidir,

5. Cift makara sistemiile maksimum traksiyona izin vermelidir.

6. Urtin 2 yil garantili olmabidir.

7 B kv bulunmahdir,
8. Aum kapsaminda 5 {beg) adet kol minderi bedelsiz verilecektir. Uriin dzellikleri asagidadr.
KO8ITYCL LLE LG FPORTSL.COO2 [ Ameliyat Masasi Baglanul Omuz Traksiyon Sistemi 1 adet 5
SN, TS S , samsinc S, — ]
KOL TRAKSIYON MINDERI
1. Hastamn dirsek ve el covrosini tamamen sarmabidir,
2. Traksiyoen sistemine haglantthalkasi bulunmabidir,
3. Minderin kola sabitlenmesi icin tg kilitlemesi bulunmahdir.
4 Otoklav yontemiyle steril edilmelidir.
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